SZECHENYI ISTVAN EGYETEM ALKALMAZOTT MECHANIKA
GEPESZMERNOKI, INFORMATIKAI TANSZEK
ES VILLAMOSMERNOKI KAR

A MECHANIZMUSOK ¢. TANTARGY
KONZULTACIOIN A TANANYAG UTEMEZESE
a levelezo tagozatos egyetemi alapképzésben (BSc képzésben) résztvevo gépész- és
mechatronikai mérnokhallgatok, tovabba a levelezé tagozatos egyetemi
mesterképzésben (MA képzésben) résztvevé mérnoktanar hallgatok szamara

Tantargykéd: LGB_AGO013_1, LGM_AG113_1 Kreditpont: 4

1. konzultacié

— A tantargy kovetelményeinek ismertetése.

— A mozgastan alaposszefiiggései. A mechanizmus fogalma, tagok, kényszerek, szabadsag-
fok. Szerkezetek modellezése, vonalas vazlat. Mechanizmusok szerkezeti felépitése. A
kinematikai lanc. Mechanizmusok geometriai ¢és kinematikai hatdrozottsaga. Egyszer(i és
Osszetett mechanizmusok.

2. konzultacio

— Mechanizmusok sebességallapota. A kinematikai lanc sebességviszonyai. Sebességi vektor-
egyenlet. Mechanizmusok sebességabraja. Mechanizmusok sebességallapotanak tisztazasa a
kinematikai egyensuly tételének alkalmazasaval.

— Fogaskerék hajtomiivek sebességallapota. Hengeres fogaskerék hajtomiivek, bolygdhajto-
miivek. A Kutzbach-féle sebességabra. Hajtomiivek attételének meghatarozasa.

3. konzultacio

— Kupfogaskerék hajtomiivek. A hajomii szogsebesség abraja. Kupkerék hajtomiivek attétele-
nek meghatarozasa.

— Mechanizmusok gyorsuldséallapota. Gyorsulasi vektoregyenlet. Mechanizmusok gyorsulas-
abraja.

4. konzultacio

— Mechanizmusok dinamikaja. Teljes erdjaték. A D’Alembert-elv. A tomegerdk figyelembe-
vétele. Helyettesitd tomegpont rendszerek. A virtudlis teljesitmények tétele. A tétel alkal-
mazasa mechanizmusok dinamikai analizisére.

Szamonkérés

— Zarthelyi dolgozat
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